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1. Uber diese Ausgabe von Bedienerhandbuch

Die aktuelle Ausgabe des Bedienerhandbuch gilt fir die folgenden Modellen und
Versionen von Wippen-Schittleren:
¢ MR-1 V.3AW
¢ MR-12 V.3AW



2. Sicherheitsvorschriften

A Achtung! Stellen Sie sicher, dass Sie das vorliegende Handbuch gelesen und
verstanden haben, bevor Sie die Ausriistung benutzen. Bitte beachten
Sie insbesondere die Absatze, die mit diesem Symbol gekennzeichnet
sind.

2.1.  Alilgemeine sicherheit

o Der bereitgestellte Schutz kann unwirksam sein, wenn der Betrieb des Gerats nicht den
Anforderungen des Herstellers entspricht.Benutzen Sie das Gerat nur in derim Handbuch
beschriebenen Form.

e Das Gerat muss in horizontaler Position (siehe Angaben auf der Packung) bei
Umgebungstemperaturen zwischen -20 °C und +60 °C und einer maximalen relativen
Luftfeuchtigkeit von 80% gelagert und transportiert werden.

« Nach Transport oder Lagerung in feuchten Umgebungen belassen Sie das Geréat 2 bis 3
Stunden bei Raumtemperatur, bevor Sie es ans Stromnetz anschlieRen.

e Vor dem Einsatz von Reinigungs- oder Dekontaminationsverfahren mit Ausnahme der
vom Hersteller empfohlen wird, fragen Sie den Hersteller, die das vorgeschlagene
Verfahren wird das Gerat nicht beschadigt wird.

« Nehmen Sie keine Anderungen am Design der Einheit vor.

2.2.  Elektrische sicherheit

e SchlieRen Sie das Gerat nur an elektrische Netze an, deren Spannung der auf dem
Seriennummernetikett angegebenen Spannung entspricht.

e Benutzen Sie nur das mit diesem Produkt mitgelieferte externe Netzgerat.

e Stellen Sie sicher, dass der Netzschalter und das externe Netzgerat wahrend des
Betriebs leicht zuganglich sind.

e Koppeln Sie die Einheit vom Stromnetz, bevor Sie sie versetzen.

e Schalten Sie das Gerat aus, indem Sie das externe Netzgerat von der Steckdose
nehmen.

o Falls Flissigkeit in das Innere des Gerats gelangt, nehmen Sie es vom externen Netz-
gerat und lassen Sie es von einer fachlich kompetenten Person tberprufen.

e Betreiben Sie die Einheit nicht unter Bedingungen, in denen sich Kondenswasser bilden
kann. Die Bedienerhandbuch der Einheit sind im Abschnitt Technische Daten dargelegt.

2.3. Wahrend des betriebs

e Behindern Sie nicht die Bewegung der Plattform.

e Stellen Sie keine Gegenstande zwischen die Plattform und das Gerat.

« Betreiben Sie das Gerat nicht in Umgebungen mit aggressiven oder explosiven chemi-
schen Mischungen. Wenden Sie sich im Vorfeld an den Hersteller, wenn Sie das Gerat
in spezifischen Atmospharen betreiben mochten.

« Betreiben Sie das Gerat nicht, falls es defekt ist oder falsch installiert wurde.

e Benutzen Sie es nicht auf3erhalb von Laboren.

e Stellen Sie keine Last auf, die den im Abschnitt Technische Daten dieses
Bedienerhandbuch angegebenen maximalen Lastwert Uberschreitet.

2.4. Biologische sicherheit

Der Benutzer ist fur die angemessene Dekontaminierung verantwortlich, wenn gefahr-
liche Stoffe auf oder in das Innere der Einheit gelangen.



3. Allgemeine Information

Der MR-1 und MR-12 Wippen-Schiittleren bieten einstellbares sanftes (intensives)
Mischen von Wachstumsmedien oder Lésungen in Gefalden oder Einwegplastikbeuteln (MR-12),
die auf die Plattform platziert werden. Die Plattform ist mit einer rutschfesten, hitzebestandigen
Silikonmatte ausgestattet, die beim Schaukeln Stabilitit des GefaRes bietet. Zusatzliches
Noppenmatten PDM ermdglicht die Fixierung von Réhrchen mit unterschiedlichem Durchmesser
(MR-1).

Das Gerat kann fir Waschgels nach der Elektrophorese benutzt werden und ist ideal zur
biomolekularen Hybridisierung auf Streifen sowie zum Farben und Waschen von Streifen und
Folien.

Der MR-1 Miniwippe-Schittler wurde flr verlasslichen kontinuierlichen Betrieb Uber-
arbeitet. Die maximale Belastung der Plattform betrégt 1 kg. Non-Stopp-Modus bis zu 7 Tage
und Uber 2 Jahre stdrungsfreier Betrieb sind dank des Direktantriebsmechanismus und des
birstenlosen Motors garantiert.

Der MR-12 Wippe-Schuttler bietet einstellbares sanftes (intensives) Mischen. Die
maximale Belastung der Plattform betragt 5 kg. Wenn er in einen Bioinkubator installiert wird, ist
der Schittler ideal zum Inkubieren von Zellen und Zellkulturen in Einwegplastikbeuteln mit
Arbeitsvolumina bis 5 Liter.

MR-1/ MR-12 bieten:

e Sanftes Wippen der Plattform in einer konstanten (MR-1) oder einstellbaren (MR-12)

Amplitude;

e Sanfte Einstellung der Wippgeschwindigkeit;

« Anzeige und Einstellung der Betriebszeit;

e Automatisches Stoppen der Plattformbewegung nach Ablauf der eingestellten Zeit;
e Unterbrechung des Betriebs jederzeit;

e Anzeige der aktuellen Betriebszeit;

¢ Automatische Plattformiiberlastungserkennung mit akustischen Signal (MR-12).

Der Betriebstemperaturbereich des Wippen-Schiittleren von + 4 °C bis + 40 °C ermdglicht
die Verwendung sowohl in Kiihirdumen als auch in Inkubatoren.



4.4,

44.1.

4.4.2.

Erste Schritte

Auspacken. Packmaterial sorgfaltig entfernen und fiir den spateren Versand oder die
Lagerung des Gerates aufbewahren. Untersuchen Sie das Gerat sorgféltig auf Transport-
schaden. Die Garantie deckt Transportschaden nicht. Die Garantie deckt nur Gerate ab,
die in der Original-Verpackung transportiert wurden.

Komplett-Set. Lieferumfang:

MR-1

MR-1, MiniWippe-SChULHET........cvcieeeicece e 1 Stiick
Abnehmbare Plattform Bio PP-4S mit Silikonmatte ...........c.cccveerrennenncieneenns 1 Stlick
EXterne StromverSOrgUNG.........cceoceeirerereee et 1 Stiick

Bedienungsanleitung, Konformitatserklarung............ccccooeoreneneieseiececeee e
PDM-NOPPENDEIAG ......cvevieiriirieierieirieieseeteesiee sttt

MR-12
MR-12, WiIpPE-SCULIET .......oeirveiiieiieieee e
Abnehmbare Plattform Bio PP-480 mit Silikonmatte ....
4 Schrauben und 1 SchraubenschllsSel ............cccooveiriiireieieee e
EXIEIMNE StrOMVEISOIGQUING ... vevevereetesiiteresieseseesesessessssesessesessesesessesssesessessssessssssensns

Netzkabel
Bedienungsanleitung, Konformitatserklarung...........ccccceoeeevenieneneneneceeeeese s

Bio PP-4S Bio PP-4S PP-480
mit Silikonmatte mit PDM mit Silikonmatte
Einstellen:

Stellen Sie das Gerat auf eine stabile, ebene horizontale Flache.

Entfernen Sie den auf dem Bildschirm befindlichen Schutzfilm.

(MR-12) Schlief3en Sie das Stromkabel an das externe Netzgerat an.

SchlieRen Sie das externe Netzgerat an die 12V-Steckdose auf der Riickseite des
Geréts an.

Plattforminstallation.

MR-1. Installieren Sie die Plattform durch Anpassung der Zapfen auf der Unterseite der
Plattform in die Locher des beweglichen Sockels.

MR-12. Installieren Sie die Plattform auf dem Gerat und entfernen Sie die Silikonmatte.
Schrauben Sie die Plattform auf der Halterung auf dem Gerat mit den vier mitgelieferten
Schrauben fest. Legen Sie die Silikonmatte auf die Plattform.



5. Betrieb

5.1.  Arbeiten mit Modell MR-1.

RPM Y/ A\ Run/Stop
Abbildung 1. MR-1, Steuerung

5.1.1. SchlieRen Sie das externe Netzteil an eine geerdete Steckdose an. Schalten Sie den
Netzschalter Power ein (Abb. 1/1). Das Display wird eingeschaltet (Abb. 1/3).

5.1.2. Legen Sie die Proben auf die Plattform und gleichen Sie die Last gleichmaRig in Bezug
auf die Achse aus.

A Achtung!  Stellen Sie keine Gegenstande zwischen Plattform und Korper des Geréts.

5.1.3. Zeit einstellen. Stellen Sie mit den Tasten A und V¥ (Abb. 1/4) das erforderliche
Zeitintervall in Stunden und Minuten (Schritt 1 Minute) ein, wie auf dem Display angezeigt
(Abb. 1/3).

& Hinweis. Wenn eine Taste langere Zeit gedruckt gehalten wird, &ndern sich die
Werte schneller.

5.1.4. Geschwindigkeit einstellen. Stellen Sie mit dem Knopf Speed (Abb. 1/6) die
erforderliche Schiittelgeschwindigkeit ein. Wenn Sie den Knopf drehen oder die Taste
RPM driicken (Abb. 1/2), zeigt das Display (Abb. 1/3) die Geschwindigkeit in Schaukeln
pro Minute (S/min) an.

5.1.5. Driicken Sie die Taste Run/Stop (Abb. 1/5). Die Plattform beginnt mit der Bewegung und
der Timer beginnt mit der Zahlung der verstrichenen Zeit fir Werte unter 1 Stunde - in
Minuten und Sekunden (mm: ss), Gber 1 Stunde - in Minuten (hh: mm). Die
Geschwindigkeit kann wahrend des Betriebs geandert werden.

5.1.6. Wenn das Zeitintervall auf 0:00 eingestellt ist, wird das Gerat durch Driicken der Taste
Run/Stop in den Dauerbetriebsmodus versetzt, bis die Run/Stop erneut gedrickt wird.

5.1.7. Die Plattform stoppt nach Ablauf des festgelegten Zeitintervalls.

5.1.8. Der Betrieb kann jederzeit vor Ablauf des Zeitintervalls durch Dricken der Taste
Run/Stop gestoppt werden. Die Plattform erreicht die horizontale Position und stoppt.
Das Display zeigt die verstrichene Zeit fiir 20 Sekunden an und wechselt dann zurtick
zum eingestellten Zeitintervall.

5.1.9. Drucken Sie die Taste Run/Stop, um den Vorgang mit demselben Zeitintervall zu
wiederholen.

5.1.10. Um das Zeitintervall zuriickzusetzen, halten Sie die Taste Run/Stop langer als 3
Sekunden gedriickt.

5.1.11. Schalten Sie nach Abschluss des Vorgangs den Netzschalter Power aus und trennen
Sie die externe Stromversorgung von der Netzsteckdose.



5.2.  Arbeiten mit Modell MR-12

o 6668

s ®O®E

Time Speed Angle
(hr:min) (RPM) (Deg.)
TIME SPEED ANGLE
Abbildung 2. MR-12, Steuerung
5.2.1. SchlieRen Sie das externe Netzteil an eine geerdete Steckdose an.
5.2.2. Legen Sie die Proben auf die Plattform und gleichen Sie die Last gleichmaRig in Bezug
auf die Achse aus.

& Caution! Stellen Sie keine Gegensténde zwischen Plattform und Korper des Gerats.

5.2.3. Das Display zeigt die zuvor eingestellte Zeit, Geschwindigkeit und den Winkel in der
oberen Zeile Set (Abb. 2/1) sowie die Anzeige der verstrichenen Zeit und des Modus in
der unteren Zeile Actual (Abb. 2/2).

5.2.4. Zeit einstellen. Stellen Sie mit den Tasten A und ¥ TIME (Abb. 2/3) das erforderliche
Zeitintervall in Stunden und Minuten ein (Schritt 1 Minute).

5.2.5. Geschwindigkeit einstellen. Stellen Sie mit den Tasten A und ¥ SPEED (Abb. 2/4) die
erforderliche Mischgeschwindigkeit in Schaukeln pro Minute ein (Schritt 1 S/min).

5.2.6. Einstellwinkel. Stellen Sie mit den Tasten A und ¥ ANGLE (Abb. 2/5) den
erforderlichen Winkel in Grad ein (Schritt 1 °).

A Hinweis. Wenn eine Taste langere Zeit gedriickt gehalten wird, andern sich die
Werte schneller.

5.2.7. Dricken Sie die Taste RUN (Abb. 2/6). Die Plattform beginnt sich zu bewegen und der
Timer beginnt mit dem Zahlen der verstrichenen Zeit. Geschwindigkeit und Winkel
kénnen wahrend des Betriebs (aber nicht wahrend der Zeit) gedndert werden.

5.2.8. Wenn das Zeitintervall auf 0:00 eingestellt ist, wird das Gerat durch Drlicken der Taste
RUN in den Dauerbetriebsmodus versetzt, bis die Taste STOP (Abb. 2/7) gedriickt wird.

5.2.9. Die Plattform stoppt nach Ablauf des festgelegten Zeitintervalls. Das Display zeigt die
Anzeige STOP an und das Gerét gibt ein sich wiederholendes Signal aus. Driicken Sie
die Taste STOP, um das Signal zu stoppen.

5.2.10. Der Vorgang kann jederzeit vor Ablauf des Zeitintervalls durch Driicken der Taste STOP
gestoppt werden. Die Plattform erreicht die horizontale Position und stoppt.

5.2.11. Driicken Sie die Taste RUN, um den Vorgang mit demselben Zeitintervall zu
wiederholen.

5.2.12. Um das Zeitintervall zurlickzusetzen, halten Sie die Taste STOP langer als 3 Sekunden
gedriickt.

5.2.13. Wenn die Plattform Uberlastet ist, unternimmt das Geréat drei Versuche, den Vorgang
neu zu starten (Anzeigeanzeige: DRIVER ERROR). Wenn Versuche fehlschlagen, wird
auf dem Display eine blinkende OVERLOAD-Anzeige angezeigt, die von einem sich
wiederholenden Tonsignal begleitet wird, bis die Taste STOP (Abb. 2/7) gedriickt wird.
Beseitigen Sie Uberlastungsursachen, bevor Sie den Betrieb wieder aufnehmen.

5.2.14. Trennen Sie nach Abschluss des Vorgangs die externe Stromversorgung von der
Netzsteckdose.



6. Technische Daten

Das Gerét ist fiir den Betrieb in KiihlIrdumen, Inkubatoren (auRer CO2 Inkubatoren) und
geschlossenen Laborrdumen bei Umgebungstemperaturen von + 4 °C bis + 40 °C in nicht
kondensierender Atmosphare und einer maximalen relativen Luftfeuchtigkeit von 80% ausgelegt
Temperaturen bis zu 31 °C abnehmend linear auf 50% relative Feuchtigkeit bei 40 °C.

Biosan verpflichtet sich zu einem kontinuierlichen Verbesserungsprogramm und behalt
sich das Recht vor, das Design und die Spezifikationen des Gerats ohne zusatzliche

Ankiindigung zu dndern.

MR-1 MR-12
Mischfrequenzbereich 5-30 S/min 1-99 S/min
Schritt zum Einstellen der Mischfrequenz 1 S/min
. ) o 1-10° (at 1-50 S/min)
Neigungswinkel Fester 7 Fester 10° (>50 S/min)
Motor Burstenlos
Fahrt Direktantrieb Synchronisierter Riemenantrieb
- L 1 min. -23 h59 min./ 1 min. - 99 h 59 min. /
Digitale Zeiteinstellung
non-stop non-stop
Schritt zur Einstellung der digitalen Zeit 1 min.
Maximale Dauerbetriebszeit 168 h
Maximale Last 1kg 5 kg
Arbeitsbereich der Plattform 200%200 mm 480%380 mm
MaRe 220x205%x120 mm 430x480x210 mm

Arbeitsstrom / Stromverbrauch

12V,320mA/3,8W

12V,1,1A/13W

Externe Stromversorgung

Eingang 100—240 V~, 50/60 Hz, Ausgang 12 V=

Gewicht, Fehlerfrei innerhalb £10% 2,1kg 11,9 kg
7. Bestellinformationen
7.1.  Modelle und Versionen erhaltlich:
Modell Version Katalognummer
MR-1 V.3AW BS-010152-AAG
MR-12 V.3AW BS-010130-AAl

7.2.  Um das optionale Zubehor oder die Ersatzteile zu erfragen oder zu bestellen, wenden Sie
sich an Biosan oder Ihren ortlichen Biosan-Vertreter.

7.2.1. Optionales Zubehor:

Beschreibung Katalognummer
PDM fir MR-1, Noppenmatte zur Sicherung unterschiedlich grolRer Réhrchen PDM
7.2.2. Ersatzteile:
Beschreibung Katalognummer
PP-480 fiur MR-12, abnehmbare Elattform mit hitzebestandiger rutschfester BS-010130-AK
Silikonmatte
Bio PP-4S fiir MR-1, abnehmbare Plattform mit hitzebestandiger rutschfester BS-010125-AK
Silikonmatte




8.2.

8.3.

9.2.

9.3.
94.

9.5.

9.6.

9.7.

Wartung

Wenn das Gerat gewartet werden muss, trennen Sie das Gerat vom Stromnetz und
wenden Sie sich an Biosan oder lhren lokalen Biosan-Vertreter.

Alle Wartungs- und Reparaturarbeiten diirfen nur von qualifiziertem und speziell
geschultem Personal durchgefihrt werden.

Standard-Ethanol (75%) oder andere Reinigungsmittel, die zur Reinigung von
Laborgeraten empfohlen werden, kénnen zur Reinigung und Dekontamination des
Gerats verwendet werden.

Garantie

Der Hersteller garantiert die Ubereinstimmung der Einheit mit den Anforderungen der
Spezifikationen, vorausgesetzt der Kunde befolgt die Betriebs-, Lagerungs- und
Transportanweisungen.

Die garantierte Lebensdauer des Gerats ab dem Zeitpunkt der Lieferung an den Kunden
betragt 24 Monate. (unter Ausschlul® der in der Tabelle auf 7.2). Informationen Uber
erweiterte Garantieleistungen finden Sie unter Punkt 9.5.

Die Garantie deckt nur Gerate ab, die in der Originalverpackung transportiert werden.
Wenn vom Kunden Méangel bei der Herstellung festgestellt werden, muss ein
unbefriedigender Geratebericht erstellt, zertifiziert und an die lokale Adresse des
Handlers gesendet werden. Das Beschwerdeformular erhalten Sie im Abschnitt
Technischer Support auf der Internetseite unter dem nachstehenden Link.

Erweiterte Garantie.

Fir MR-12, ein Premium-Modell, ist eine erweiterte Garantie von einem Jahr nach der
Registrierung 6 Monate ab Verkaufsdatum kostenlos verfugbar. Das Online-
Registrierungsformular finden Sie im Abschnitt Garantieregistrierung auf unserer
Website unter dem folgenden Link.

Fir MR-1, die Basic Plus-Klassenmodelle ist die erweiterte Garantie eine kostenpflichtige
Dienstleistung. Kontaktieren Sie Ihren lokalen Biosan-Vertreter oder unsere
Serviceabteilung Uber den Abschnitt Technische Unterstlitzung auf unserer Website
unter dem folgenden Link.

Die Beschreibung der Klassen unserer Produkte finden Sie im Abschnitt Produktklas-
senbeschreibung (auf Englisch) auf unserer Website unter dem nachstehenden Link.

Technischer Support Garantieregistrierung Produktklassenbeschreibung

OO Db Olke]C]
L

[=] [=] [=]

biosan.lv/de/support biosan.lv/register-de biosan.lv/classes-de

Die folgenden Informationen werden benétigt, wenn der Garantie- oder Nachgaran-
tieservice notwendig wird. Fullen Sie die folgende Tabelle aus und bewahren Sie sie fiir
Ihre Unterlagen auf.

Modell Seriennummer Verkaufsdatum

Wippen-Schiittleren

MR-1, MR-12
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10. EU-Konformitatserklarung

EU Declaration of Conformity

Unit type Rockers, shakers, rotators, vortexes

Models MR-1, MR-12;
3D, Multi Bio 3D, PSU-10i, PSU-20i, MPS-1, PSU-2T;
Bio RS-24, Multi Bio RS-24, Multi RS-60;
V-1 plus, V-32, MSV-3500

Serial number 14 digits styled XXXXXXYYMMZZZZ, where XXXXXX is model code,
YY and MM — year and month of production, ZZZZ — unit number.

Manufacturer SIA BIOSAN
Latvia, LV-1067, Riga, Ratsupites str. 7/2

The objects of the declaration described above is in conformity with the following
relevant Union harmonization legislations:

LVS EN 61010-1:2011 Safety requirements for electrical equipment
for measurement, control, and laboratory use. General requirements.

LVS EN 61010-2-051:2015 Particular requirements for laboratory
equipment for mixing and stirring.

LVD 2014/35/EU

LVS EN 61326-1:2013 Electrical equipment for measurement,
EMC 2014/30/EU | control and laboratory use. EMC requirements. General
requirements.

Directive on the restriction of the use of certain hazardous

RoHS2 2011/65/EU . ) . ;
substances in electrical and electronic equipment.

WEEE 2012/19/EU | Directive on waste electrical and electronic equipment.

| declare that the Declaration of Conformity is issued under sole responsibility of the
manufacturer and belongs to the above-mentioned objects of the declaration.

Svetlana Bankovska

Signature

| / o/ 7/ Ror9

Date

Managing director

Ausgabe 3.02 — Dezember 2020
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how to choose

A PROPER SHAKER, ROCKER, VORTEX

Sample volume
10%...10°ml

Erlenmeyer flask
and Cultivation flask

& R
— i

Multi Bio RS-24,
Programmable rotator

4 Wy

Multi RS-60,
Programmable rotator

Orbital Shaker

Applications:

+ Microbiology
- Extraction
Bio RS-24, « Cell cultivation
Mini-Rotator «+ Hematology

@l’uﬁ“’-‘aﬁ-ﬁa —
. §
« Extraction )
« Cell cultivation

I
RTS-1and RTS-1C, “

Personal bioreactor g

ES-20/80,
Orbital Shaker-Incubator

Applications:
« Microbiology V-1 pl
-1 plus,
Vortex

o >
P i ————
a o A msv-3500,
D Multi Speed Vortex
C Applications:
é « Nucleic acid Analysis
@ o ® « Molecular Analysis

e « Protein Analysis
MR-1, = Genomic Analysis

Mini Rocker-Shaker

| Es-20,
_ Orbital
Shaker-Incubator

> “l:q I f
\/ Applications: f

« Agglutination -

(€, 2
« Gel staining/destaining Tkl
el
Multi Bio 3D,
Mini Shaker
= ﬁﬂ/ ~ MR-12, Applications:
. - Rocker-Shaker « Agglutination
D « Extraction
-— + Blot hybridisation
+ Gelstaining/destaining
SIA Biosan

Ratsupites 7, build. 2, Riga, LV-1067, Latvia
+371 67426137, fax: +371 67428101
marketing@biosan.lv http://www.biosan.lv

biofan

Medical-Biological
Research &Technologies

Sample volume
10°... 103 ml

PCR plates, microtest plates
and Eppendorf type tubes i

e’ —® PST-100HL,
PST-60HL-4, Thermo-Shaker
Thermo-Shaker Ts-DW,
Thermo-Shaker
PST-60HL, for deep well
Thermo-Shaker plates

%

Applications:

« ELISA Analysis

« Genomic Analysis
- Hybridization

« Immunology

MPS-1, PSU-2T,
___Multi Plate Shaker ~ Mini-Shaker

e
=)
CVP-2, \/

Centrifuge vortex for PCR plates

T5-100,TS-100C, .= 3
Thermo-Shakers /..75 /Nw?‘{\; 4

V-32,
Multi-Vortex




